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EMENTA: Aprova o projeto de pesquisa "Analise e projeto

de controladores robustos multivariaveis com 

aplicaçao em controle descentralizado de siste

mas interligados de grande porte".

0 REITOR DA UNIVERSIDADE FEDERAL DO PARA, no uso das a- 

tribuiçoes que lhe conferem o Estatuto e o Regimento Geral, e em cumprimento a 

decisão do egregio Conselho Superior de Ensino e Pesquisa, em sessão do dia 

04.03.91, e da colenda Camara de Assuntos Economico-Financeiros (Parecer 059/ 

91), de aCordo com a delegaçao de competencia do Conselho Superior de Admi- 

nistraçao, na sessão plenaria de 16.10.85, promulga a seguinte

R E S O L U Ç Ã O :

Art. 15 Fica aprovado o porjeto de pesquisa intitulado "Analise e projeto de 

controladores robustos multivariaveis com aplicaçao em controle des

centralizado de sistemas interligados de grande porte", de responsa-
^ P

bilidade do Departamento de Engenharia Elétrica, do Centro Tecnologi-
ISt * /

C O ,  que tem por objetivo, investigar a extensão do metodo LQG/LTR pa

ra o projeto de controladores robustos descentralizados para sistemas 

interligados de grande porte; tudo de conformidade com o constante no 

anexo, que faz parte integrante e inseparavel desta Resolução, e com 

os autos do Processo n? 15.605/90-UFPA.

Art. 25 Esta Resolução passa a viger a partir da data de sua aprovaçao.

Reitoria da Universidade Federal do Para, em 05 de no

vembro de 1991.
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SERVIÇO PÜBLICO FEDERAL 
UNIVERSIDADE FEDERAL DO PARA

CONSELHO SUPERIOR DE ENSINO E PESQUISA

ANEXO DA RESOLUÇÃO N° 1.906/91-C0NSEP -02-

01. Titulo; Analise e projeto de controladores robustos multivariaveis com

aplicaçao em controle descentralizado de sistemas interligados 

de grande porte.

02. Centro: Tecnologico.

03. Departamento: Engenharia Elétrica.

04. Periodo de execução: Sera executada no periodo de setembro de 1990 a

fevereiro de 1993.

05. Objetivo: Investigar a extens.ão do metodo LQG/LTR para o projeto de

controladores rcbustcs descentralizados para sistemas inter

ligados de grande porte.

06. Responsável: Professor Jorge Roberto Brito de Souza.

/
07. Financiamento: A pesquisa tem seus recurtos assegurado;;-, e nao acarretara

onus adicionais para UFPA, excetucindo a ca?g;: horaria do 

Professor Jorge Roberto Brite de Souza.
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